Akku-Mahroboter
RM350D

Max. Mahflache

3.500 m?

Ladezeit

40 min

Durchschnittliche Ladezeit im
automatischen Dauerbetrieb

Dauerbetrieb

135 min

Der Dauerbetrieb ist ein grober Anhaltspunkt fir die
durchschnittliche Zeit nach EGMF-Standart (500m?, 15mm
Schnitthohe, 60 Stunden Dauerbetrieb), und ist abhanig von
Dauerbetriebseinstellungen, Rasenfldche, Schnitthohe und
Rasenbeschaffenheit.

Eingebauter Li-lon Akku
18V /5,0 Ah p =7 4



« Sorgt fiir einen gepflegten Rasen, ohne das Schnittgut sammeln zu sen 4 ey S T Akku-Mahroboter RM 3 5 0 D

« Arbeitet effizient innerhalb der durch den Begrenzungsdraht defin Flache

Bedienfeld fiir verschiedene
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: Eingebauter Li-lon Akku
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Durchschnittliche Ladezeit im
automatischen Dauerbetrieb

Dauerbetrieb

135 min

Wenn der Akku leer wird,

Der Dauerbetrieb ist ein grober Anhaltspunkt fiir die | \ - e -~ ~ kehrt der MéhrObOter
durchschnittliche Zeit nach EGMF-Satndart (500m?, 15mm r; Z omed = - . . .. 2 e F o mad aUtOmatiSCh ent|ang deS
Schnitththe, 60 Stunden Dauerbetrieb), und ist abhéni - , 4 o . H i
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SR L kT - . 2 4 Flihrungsdrahtes zuriick
mm zur Ladestation.
Einfache Reinigung Spiralférmiger Schnitt ) )
. . ) Automatisches Mdhen und Laden
- Die Abdeckung kann abgenommen werden, um Abdeckung Der Méhroboter erkennt automatisch Diebstahlsicherung

« Automatisches Mdhen und Laden reduziert den Arbeitsaufwand fiir die Rasenpflege

« Ein Begrenzungsdraht sowie bis zu zwei Flihrungsdrdhte kontrollieren die Bewegung des Das Einstellen eines Sicher-
Mahroboters heitscodes und der Alarm-

funktion konnen Diebstdhle
verhindern.

Bereiche mit hohem/dichtem Gras
und maht diese langsam in einem
spiralformigen Muster.

die gesamte Maschine mit Wasser zu reinigen
(nicht mit Hochdruck)
« Reduziert den Reinigungs- und Wartungsaufwand

Hinderniserkennung
und Hebesensoren

StoBt der Mahroboter in einem
beliebigen Winkel an ein Objekt,
entfernt er sich vom Hindernis.
Bei Anheben oder Kippen halt
er automatisch an.

. GoBe ,STOP”- Taste an der
. Ladestation Oberseite.

Maximaler
Steigungswinkel: 26°

Méht durch den
kraftigen Antrieb auch 26°
auf unebenem Terrain

Schnitthoheneinstellung

Bei hohen Wuchs kann der Benutzer den Rasen automatisch tiber mehrere Tage Einstellen der Startposition
schrittweise auf die gewiinschte Hohe mahen lassen, indem er einfach die Starthéhe
und die gewlinschte Schnitthohe im Gerét einstellt.

Die Schnitthohe muss nicht mit jedem Schritt einzeln eingestellt werden.

« Es kdnnen bis zu 5 Startpositionen
festgelegt werden

o
- ——Fiihrungsdraht
o

Frei aufgehdngte

- Befindet sich die Startposition nicht Mahmesser
. . o in der Ladestation, fahrt der minimieren
Einstellbereich der Schnitthéhe 2 0 60 Méhroboter entlang der Dréhte und StéRe beim
5 mm Schritte / 9 Abstufungen — mm miht anschlieBend im Zufallsmodus Fiir ein gleichmédBiges Méhen des gesamten Bereichs sollte die Ladestation an einer Stelle Aufprall an
« Es ist moglich, die Haufigkeit des platziert werden, die im Zufallsmodus schwer zu erreichen ist. 2.B. Steine

Maéhens in Bereichen, in welchen

weniger oft gemaht werden muss, zu == Begrenzungsdraht == Fiihrungsdraht

Zur Eingrenzung des Mahbereichs. Wenn der Zur Steuerung der Fahrt des Mahroboters.

& i steuern (z.B. am Ende von schmalen o . I o . - u :
: - Stellen). Méhroboter in die Nahe des Begrenzungsdrahtes Der Mahroboter fahrt entlang des Fiihrungs- Der Mahroboter kann nach Wunsch programmiert
¥y kommt, wechselt er die Richtung und fahrt drahtes, wenn er zur Ladestation zuriickkehrt werden, indem Wochentage und Uhrzeiten zum Mahen
9 innerhalb der Grenzen weiter. oder um bestimmte Stellen zu erreichen. eingestellt werden.

Einstellbarer Zeitplan




M Zubehor

Netzteil

Ladestation

Draht
Begrenzungs- und Fiihrungsdraht.
Bestell-Nr. 150m: 1913N2-4

50m: 1913Y3-9

Abbildung: 150 m

Ladestation
RSTO001

Netzteil

“'

Kabelhaken

Kabelhaken-Set
Bestell-Nr. 1913N6-6

+ 50 Stk. pro Set

T /_ Begrenzungsdraht

Kabelkupplung

Kabelkupplung-Set Reparatur-Set
Bestell-Nr. 1913N8-2 Bestell-Nr. 1913N4-0
« Zum Befestigen des Begrenzungs- ~ « Zum Verbinden von Kreuzungen « Zur Reparatur von beschadigten
und Fihrungsdrahtes in der Erde. des Begrenzungs- und oder abgenutzen Drahten

Flihrungsdrahtes sowie zum - 5m Draht,

Verlangern. 6 Stk. Kabel- o
« 5 Stk. pro Set kupplung und ==
10Stk. Haken ™ =

pro Set S -

Mahmesser-Set
Bestell-Nr. 1913M9-3

9 Stk. Ersatzklingen
inkl. Befestigungsschrauben

B B
RM35D

) Max. Rasenflache 3.500 m?
B) etz Dauerbetrieb 135 min
Konstantelektronik Schn.ellladgn 40min
Schnittbreite 240 mm
Leerlaufdrehzahl 2.300 min™’
Schnitthéhenverstellung 9 Stufen
Schnitthéhe 20-60mm
Max. Steigwinkel 26°
Max. Geschwindigkeit 1,7 km/h
MaBe (L x B x H) 700 x 560 x 270 mm
Gewicht It. EPTA 13,7 kg
Mitgeliefertes Zubehor: Ladestation, Netzteil, Stromkabel, Begrenzungs-/Fiihrungsdraht,

Kabelhaken, Kabelkupplung, Sechskantschliissel

Makita Werkzeug GmbH

2401 Fischamend, Airportstral3e 4
Tel.: +43 (0)2232 777 00
Internet: www.makita.at
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